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Cizgi izleyen Robot (Lego)

1. Genel Sartlar

Her takim bagimsiz olarak yarisir ve her takimin sadece bir robotu yarisabilir.

1.1. Gorev

Robot verilen rota dogrultusunda en kisa zamanda parkuru tamamlamalidir.

1.2. Limitler

Bir takimin, belirli bir etkinligin diizenleme komitesi tarafindan aksi belirtilmedikce, asagidaki sartlari
karsilamasi gerekir:

Takim (¢ veya daha az katilimcidan olusmahdir (takim lideri sayisinda bir sinirlama yoktur).
Katilmcilar igin yas siniri yoktur. En yaslh takim Gyesi, yarisma yilinda 16 yasinda veya daha kiiguk
olmahdir.

"Baslangi¢ Seviyesi" kategorisi olusturulurken, robotun gizgiyi belirlemek igin iki veya daha az isik
sensord kullanmasi gerekir.

2. Robot Tasarimi

Robot asagidaki sartlari karsilamalidir:

Uzunluk — en fazla 400 mm; genislik — en fazla 400 mm; agirlik — en fazla 10 kg.

Robot, yaris basladiktan sonra belirlenen sartlari ihlal etmemelidir.

Robot tamamen otonom olmalidir; her tirli uzaktan kumanda yasaktir. Robotun hareketlerini

kontrol eden program, yarismaya katilanlar tarafindan dogrudan olusturulmalidir. Robot, orijinal



olmayan parcalar da dahil olmak lzere, ayri ayri Lego parcalarindan (WeDo2.0, Ev3, Spike) monte
edilmelidir. Polulu 3pi, Parallax'tan SumoBot, Solarbotics'ten Sumovor, Arduino ve/veya 6nceden
yliklenmis hareket programlarina sahip robotlar da dahil olmak lizere, 6nceden monte edilmis

robotlarin yarismaya katilmasina izin verilmez.

Robotun tasarimi, baslangic¢-bitis sisteminin aktif olmasini saglamalidir.
Robotun lastikleri ve test alaniyla temas eden diger bilesenleri (kapaliyken), 80 g/m2'lik bir A4
kagidini 2 saniyeden fazla kaldirip tutabilecek kapasitede olmamalidir.

3. Pist Ozellikleri

Pist, lizerine siyah bir ¢izgi uygulanmis, herhangi bir malzemeden yapilmis diiz, dikdértgen, beyaz
bir ylzeydir.

400-500 g/m? yogunluga sahip dékme bir afis istege baglhdir.

Baslangig (bitis) cizgisi, piste dik olarak yonlendirilmis kesik bir ¢izgi ile isaretlenmistir. Pistin
rengine uygun, 10 mm genisliginde ve 50-75 mm uzunlugunda iki ayri seritten olusur ve
aralarinda robotun maksimum genisliginin yarisina esit bir bosluk bulunur.

Baslangig (bitis) cizgisi, pistin herhangi bir diiz bolimiine, en yakin viraj veya engelden en az 100
mm uzakta yerlestirilebilir.

Pist uzunlugu: 15.000 +/- 5.000 mm

Pist boyutlari ve pist tasarimi etkinlik organizatoérleri tarafindan belirlenir. Hat 6zellikleri:
® Genisglik — 15 mm

® Minimum egrilik yaricapi —0 mm

® Minimum bukilme agisi —90°

e Her iki tarafta en az 250 mm bosluk



15mm =>250mm

>250mm

4. Yarisma Kurallari

Yaris icin izin verilen maksimum siire 1 dakikadir.

Yaristan 6nce robot, ¢cikintisi bu alanin disina tasmayacak sekilde baslangic alanina yerlestirilir.

Robot baslangi¢ (bitis) alaninda baslar (biter).

Yaris sureleri, yaris organizatoriinin takdirine bagl olarak, baslangig-bitis sistemi
tarafindan veya hakem tarafindan kronometre kullanilarak dogrudan kaydedilir.

Kaydedilen siire kesindir ve gbzden gegirilemez.

Yaris, yaris icin ayrilan siire doldugunda sona erer.

Yaris suresi, robotun baslangic cizgisini gectigi andan bitis cizgisini gectigi ana kadar

sayilir.



Robotun, projeksiyonu cizgiyi gectigi anda bitis cizgisini gectigi kabul edilir. Yaris glini
organizatorler tarafindan deneme sayisi belirlenir. En kisa yaris sliresine sahip deneme

dikkate alinir.

5. Eleme Sartlari

Asagidaki durumlarda yarismaci diskalifiye edilecektir: robot otonom olarak ¢alismiyorsa (robot
harici kontrol altindaysa) katimci yaris sirasinda test alanina veya robota dokunursa,

e Robot test alanini terk ederse (robotun destek ylizeyinin herhangi bir temas noktasi test alaninin
disindaki bir ylizeye temas ederse)

e GoOrev ayrilan siire icinde tamamlanmazsa,

e Robot 5 saniyeden fazla sireyle cizgiden saparsa (robotun izdlistimi ¢izginin Gzerinde degilse)

e Robot gizgiden tegetsel olarak sapmazsa,

e Robot cizgiden li¢ robot gbvde uzunlugundan daha biyiik bir mesafeyle saparsa,

6. Puanlama

Yarisma gini agiklanacaktr.



